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1-4 siku kiegyensulyozas

tobb sebességen

27q-

Helyszini dinamikus kiegyensulyozé szoftver a TRIO mdszer-
csaladhoz. Segitségével egyszerlien és gyorsan beallithatja a
berendezéseket anélkiil, hogy azt el kellene szallitani a
helyszinrél. Ezzel rengeteg extra koltségt6l megszabadulhat.

e Dinamikus kiegyensulyozas 1-4 sikon

e 1-8 lehetséges mérési hely

e Kiegyensulyozas kiilonb6z6 sebességeken: 1-3 sebesség

e Valds eredmények valtozo sebességli gépeknél

e El§ vektor kijelzés

o Grafikus vezérlési és adatszolgdltatasi képesség

e A beépitett megosztott suly kalkulator a lapatok szerint
képes szétosztani a szlikséges sulyt

o Fejlett jelentésgeneralas

Valtozo sebességii gépeknél is

Ez a rendszer lehetévé teszi a helyszini kiegyensulyozast akar
négy kiilonb6z4 sikon és ehhez akar 8 mérési helyet is hasznal-
hatunk. A legjobb eredményt az garantdlja, hogy akar harom
kiilonb6z6 sebességen, mikodési allapotban is kiegyensulyoz-
hatjuk ugyanazt a berendezést. Ezaltal a valtozd sebességi
gépeknél is tokéletesen képes ellatni feladatat.

Akar manualis akar automatikus sebesség adatok

Az ALERT Multi-Plane Balance feliiletén a sebesség, fazis
adatok és egyéb paraméterek akar manualisan is megadha-
tok. Ezutdn a szoftver elGallitja a legoptimalisabb megoldast.
Emellett természetesen a legjobb eredményt |ézeres, vagy
egyéb sebességmérdvel kaphatjuk.

Valés ideji kijelzés, felhasznalébarat feliilet

A fazis/amplitudo és sebesség adatok valds idében keriilnek
megjelenitésre, igy az esetleges problémak gyorsan azonosit-
hatok. A folyamatos vektoros megjelenités megmutatja a
berendezés dinamikus allapotat. A Polar diagramok megmu-
tatjak a vektor médosuldsat a teszt és korrekcids suly hatdsa-
ra, igy a folyamat lekévethet6 és jobban érthetévé valik. A
beépitett sulyvektor kalkuldtor (weight vector calculator)
segitségével a felhasznald képes a sulyok Gsszevonasara és
szétvdlasztdsdra a szogek és sugar alapjan. Ezaltal akar tobb
lapatra is szétoszthatd példaul a szikséges suly megfeleld
aranyban.
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Fejlett jelentésgeneralas

A kiegyensulyozast 6sszefoglald jelentések és vektor abrak
segitségével tokéletesen dokumentdlhatd a sikeres munka. Az
adatok és a munkaval kapcsolatos informacidk a lokalis
adatbazisban keriilnek tarolasra. Ennek készénhet6en barmi-
kor visszakdvethet6k, a korabbi paraméterek el6hivhatdk, igy
egy kés6bbi munka sordn akar az is lehet, hogy nem sziikséges
a tesztsullyal torténd mérés. A részletes felhasznaloi kézikonyv
pontosan bemutatja a dinamikus kiegyensulyozas menetét is
és hasznos tippekkel is segiti a munkat.

Kiegyensulyozo készlet kiegészitok
e Lézeres tachométer

e Elektronikus mérleg

e Fényvisszaver{ szalag

e Hordtaska

e Felhasznaldi kézikonyv, elektronikus

Specifikacid

Alap tulajdonsagok

e 1-4 siku kiegyensulyozas

e 1-3 kiilonb6z6 sebességen, lizemallapotban
o Legkisebb négyzetek optimalizalasa

e Korlatlan szamu sulyok

e Eltdrolja az egyensulyi tényez6ket a kés6bbi munkakhoz
e Manudlisan bevitt, vagy mért sebesség, fazis, stb. adatok.
Kimenetek

e Kiegyensulyozast 6sszegzl jelentés

e Vektor abrak

e Képernyl(ifotok

e Fazis/amplitudo export (.CSV)

Erzékel6k

e Rezgésgyorsulas, Rezgéssebesség , EImozdulas érzékel6
e |EPE

Fazis szelekcid

e Forgasirannyal ellentétes

e Forgasirannyal megegyez6

o Allithatd fazisszog TDC-bél

e Folyamatos, vagy diszkrét sulyhelyek
Riasztasok

e Tartomanyon kivili sebesség

¢ Instabil amplitudd

Eszk6z6k

e Suly megosztas, suly 6sszevonas

e Teszt suly méret meghatarozas

o Megjegyzések hozzaf(izésének lehetdsége
Polar diagramok

e Amplitudo és Fazis

e 1-4 mér6pont szimultan

e Opcionalis teszt és korrekcids suly

o Mérés megjelenitése egy abran
e Zoom KET.

Segédeszkozok (a beépitett
sugoval egyitt)
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