Kiegyensulyozas Delta-3N Kft.

Forgogépek helyszini

kiegyensulyozasa
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A gépek rezgését nagyon gyakran a kiegyensulyozatlansag " '-!Ii_,,,_ ‘iﬁ".'g,” !i,mm |L”;'im

okozza. Az altalunk elvégzett helyszini dinamikus kiegyensu-

lyozas hatasara a berendezés rezgése lecsokken, ezzel lﬂ ..EJ j=] _@ E I

novelhetd annak élettartama és nem utolsé sorban csékkent- st i]lﬁsiﬂlﬁ' ||L__HWM_”W

het6k a karbantartasi koltségek.

e Haromiranyu rezgésméréssel végezziik

e Akar 4 sikban képesek vagyunk kiegyensulyozni a
berendezést

e Novekszik a berendezések megbizhatdsaga

e A karbantartasi koltségek csokkennek

e Csokken a berendezés rezgése

e Csokken a csapagyak terhelése

e Hosszabb csapagy élettartam érhet6 el

e Megsziinnek a kiegyensulyozatlansagbdl adédd hatasok
(megnovekvé hémérséklet, nyomas, deformacio, stb.)

e A gép Gzemallapota kozelebb lesz az optimalishoz

A kiegyensulyozashol ered6 rezgések tonkre tehetik a
csapagyakat, tomitéseket, rosszabb esetben még az alapozast
is. Mar rovidtavon érzékelhet6 a megndvekedett karbantarta-
si koltség. A mechanikus meghibdsodasok esélye jelent&sen
csokkenthet6 dinamikus kiegyensulyozassal.

A dinamikus helyszini kiegyensulyozas elényei a probapadon
végzettel szemben:

e Altalaban olcsébb, hiszen a gépet nem kell szétszerelni

e A gép minden eleme egyitt van kiegyensulyozva. A
kiegyensulyozé mihelyekben minden forgérész kilon kerdil
kiegyensulyozasra, ami 6nmagaban megfelel, de az 6sszealli-
tott egységgel mar el6fordulhat probléma.

e Mivel a helyszini kiegyensulyozas a gép normal, Gzemi
allapotaban zajlik, ezért nem kell tartani a késGbbi 6sszesze-
relés és a terhelés alatti Gzemelés hatdsatdl.

Mi folyamatosan toreksziink, hogy elérjik és fenntartsuk a
gépek j6 egyensulyat a lehetd legkisebb beavatkozassal.
Kénnyedén elvégezhetd, helyszini megoldast kinalunk 1-t6l
akar 4 siku kiegyensulyozasi problémakra az ALERT

Multi-plane Balance™ szoftver segitségével.
Ha telepitett gépei allanddan tulzott rezgéssel Gzemelnek, KET
amin a hagyomanyos javitasi mddszerek nem segitenek, -

akkor Osszetett (dinamikus) kiegyensulyozatlansag allhat
fenn. Dinamikus kiegyensulyozo szolgaltatasunkkal segiteni
tudunk, hogy gépe ismét siman tizemeljen.
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